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isel-automation

isel-Doppelspureinheiten in
verschiedenen Langen

¢ Aluminium-Profil B92 x H70 mm
mit Doppelspurfiihrung

sspielfreier Vorschub mit Schritt-
motorantrieb

*NC-Kopplung iiber 15-poligen
Amphenolstecker am Schrittmo-
tor

*Kugelgewindetrieb 16 X 5 mm
mit 4 Flanschlagern

*Doppelspurset L125 X B85 mm
mit 2 Linearlagern 2

eWiederholgenauigkeit (Positions-
reproduzierbarkeit) + 0,01 mm

eGummilippen-Abdeckung mit
Teflon-Beschichtung

*End- bzw. Referenzposition
bei 5 mm Steigung < 0,0125 mm

eOptionen:
- Vorschub 50-1300 mm
- Steigungenvon 2,5/4/10
und 20 mm

Die isel-Doppelspureinheit ist
rechtlich geschiitzt

1.5.3

Die isel-Doppelspureinheit ist in
vollkommen geschlossener Ausfih-

rung mit Schrittmotorantrieb und
Kugelgewindetrieb 16 x 5 mm, bis
maximal 1,5 m Lange, lieferbar.

Die Vorschubeinheit besteht aus
einem rechteckigen Alu-Profil mit
integrierter Doppeispurfiihrung und
vier T-Nuten-Einzlgen. Auf der
Doppelspurfohrung lauft ein Doppel-
spurset mit spielfrei vorgespannten
Linearkugellagern. Zu dem Set
gehért eine Alu-Aufspannplatte L125
x B65 x H8 mm mit sechs Gewinde-
bohrungen M 6. Zwei 8 mm starke
AluminiumabschluBplatten  dienen
zur Befestigung der Flanschlager
und des Schrittmotorantriebs.

Der Schrittmotorantrieb besteht aus
einem Schrittmotor mit Kupplung,
Handrad und Endschalter, der einen
spielfrei eingesteliten Kugelgewinde-
trieb 16 x 5 mm antreibt mit einer
Wiederholgenauigkeit  (Positionsre-
produzierbarkeit) von + 0,01 mm.
Das maximale Drehmoment (ca.
1 Nm) und die maximale Geschwin-
digkeit (ca. 250 mm/ sec) sind von
der verwendeten Schrittmotorsteue-
rung abhangig.

Schrittmotorsteuerungen siehe
Seite 2.1.1 ff

i
-
isel-Doppelspureinheit
Kugelgewindetrieb mit Schrittmotor F
L05m* L
Art.-Nr.: 230 501 0500 DM 875, ’
L1,0m*
Art.-Nr.: 230 501 1000 DM  989,-
L1.5m* r
Art.-Nr.: 230 501 1500 DM 1118,- L

isel-Doppelspureinheit
mit Kugelgewindetrieb

LO5m*

Art.-Nr.: 230 001 0500 DM 665,
L1,0m*

Art.-Nr.: 230 001 1000 DM  711,-
L1,5m* ‘
Art.-Nr.: 230 001 1500 DM  851,-

isel-Doppelspureinheit .

L0O5m* .
Art.-Nr.: 236 001 0500 DM 520, -
L1,0m*

Art.-Nr.: 236 001 1000 DM 621,- |
L1,5m*

Art.-Nr.: 236 001 1500 DM 721 .
L3,0m" '
Art.-Nr.: 236 001 3000 DM 1023,

andere Langen auf Anfrage

* Vorschub = L&nge(L) minus 200 mm

Technische Anderungen vorbehalten
Preise plus Mehrwertsteuer



[
t
«©
g
xE
]
S
1
k™
]
m

Motoren
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\| isel-automation

isel-2-Phasen-Schrittmotoren
MS-26, MS-160 und MS-300

¢ Hybrid-Schrittmotoren mit hoher
Energiedichte in drei verschiede-
nen Leistungsklassen

eunipolare und bipolare Betriebs-
art durch 8-Leiter-Anschiu

¢ Drehzahlsteuerung liber Schritt-
folgefrequenz im offenen Regel-
kreis

s kieiner Schrittwinkelfehier, nicht
kumulativ

¢ Drehwinkel der Motorwelle ist
direkt proportional zur Anzahl der
Eingangsimpulse

+zweites Wellenende fiir optiona-
len Anbau von Bremse und En-
coder (Typ HEDSS55..., Fab. HP)

isel-2-Phasen-Schrittmotoren  sind
Hybrid-Motoren mit hoher Energie-
dichte. Durch Optimierung der Motor-
kenndaten ergeben sich hohe Abga-
beleistungen bei geringer Verlustlei-
stung Uber einen weiten Frequenzbe-
reich sowie eine hohe Dynamik.

Schrittmotoren  sind  elektronisch
kommutierte Motoren, deren charak-
teristische Eigenschaft im direkien
Zusammenhang von elektrischen
Steuersignalen und Drehbewegung
des Motores zu sehen ist. Der Auf-
bau gleicht dem eines hochpoligen,
barstenlosen DC-Motors. Wahrend
der Rotor aus einem axial magneti-
sierten Permanentmagneten mit
verzahnten Weicheisenkappen
(Nordpol und Sddpol) besteht, wird
der Stator aus mehreren Spulen
gebildet. Durch Bestromen der
Spuleneingange richten sich die
Rotorzédhne nach den entsprechen-
den Statorzéhnen aus; ein folgerich-
tiges Umpolen der Eingangsspan-
nung erzeugt ein rotierendes Stator-
feld, dem der Permanentmagnet des
Rotors folgt.

isel-Schrittmotoren stehen in drei
Leistungsklassen zur Verfiigung. Die
kieinste Version bildet ein sogenann-
ter Warfelmotor mit einem Drehmo-
ment von 26 Ncm. Als mittlere Grée
ist ein 160 Ncm-Schrittmotor in
einem Standard-Gehause mit
56x56 mm Flansch festgelegt. Die
Reihe schlieBt ein 300 Ncm Schritt-
motor mit einer Aufspannflache von
83x83 mm ab. Alle Motortypen verfi-
gen lber ein zweites Wellenende zur
Aufnahme von Bremse, Encoder
oder sonstigen Optionen.

Zur Ansteuerung stehen diverse
abgestimmte Leistungsendstufen zur
Verflgung.

isel-2-Phasen-Schrittmotoren _

isel-2-Phasen-Schrittmotor MS-26 v
Welle glatt (ohne Abb.)
Art.-Nr.: 473 011 DM 68, «---

isel-2-Phasen-Schrittmotor MS-26Z
Welle verzahnt
Art.-Nr.: 473 012 DM

(ohne Abb.)
78,- ™

isel-2-Phasen-Schrittmotor MS-160
Welle glatt
Art.-Nr.: 473 041 DM 198, - °

isel-2-Phasen-Schrittmotor MS-160Z
Welle verzahnt {ohne Abb.),
Art.-Nr.: 473 042 DM 218,

isel-2-Phasen-Schrittmotor MS-300
DM

Art.-Nr.: 473 061 268,

Technische Anderungen vorbehalten
Preise plus Mehrwertsteuer
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_ isel-2-Phasen-Schrittmotoren MS o

1 Technische Daten

Parameter MaBeinheit MS-26 MS-160 MS-300
3 |Haltemoment bipolar Ncm 26 140 350
: unipolar Ncm - 130 270
- == 1Schrittwinkel Vollschritt Grad 1.8 1.8 1.8
Halbschritt Grad 09 09 0.9
o [Nennspannung bipolar Volt 2,9 1,7 1,2
‘ unipolar Volt - 3,4 2,4
_ — |Wicklungswiderstand Ohm 1,7 1,2 0,39
Wicklungsinduktivitat mH 27,0 2,1 1,5
_ |Wickiungsstrom bipolar A 1,7 41 8,5
- unipolar A - 2,85 6,0
__ |Iso.Klasse B B B o
Iso. Widerstand MOhm 10 10 10 H]
Schutzklasse 1P40 1P40 . 1P40 %
2 | Arbeitstemperaturbereich -10°C bis 50°C -10°C bis +50°C -10°C bis +50°C 59
- |Rotortragheit gcm 35 350 1100 g
= |Radiallast (d = 5 mm)/Axial in/Axial out N 13/5/30 33/8/45 43/20/220 x E
Gewicht kg 0,3 1,4 2,6 g 3
.. o |Wellendurchmesser Antriebsseite mm 6,0 6,35 9,525 E
Sensorseite mm 5,0 6,35 6,35 )
(o i
._ . Abmessungen Betriebskurven
—— MS-26 MS-26
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Leistungskarte: UMS 6 Motorbetrien: Helbschritt
Betr.Spannung: 63 v
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o [ Schrit:frequenz/kz (Uimin)
8 Anschtulilitzen Leistungskarte: LMS 6 otorpetried: Halbscnritt

Betr.Spennung: 63 ¢

300mm lang

244




